
 

ระเบียบวาระท่ี   

เรื่องเสนอเพื่อพิจารณาอนุมัติ/ให้ความเห็นชอบ 

  วาระท่ี  

ขอความเห็นชอบเพิ่มรายวิชาในกลุ่มวิชาเลือกบังคับ หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชา
วิศวกรรมการผลิตอัตโนมัติและหุ่นยนต์ (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2564) 
(ผู้แถลง : คณบดีส ำนักวิชำวิศวกรรมศำสตร์) 

สำขำวิชำวิศวกรรมกำรผลิต ขอควำมเห็นชอบเพ่ิมรำยวิชำในกลุ่มวิชำเลือกบังคับ ในหลักสูตร
วิศวกรรมศำสตรบัณฑิต สำขำวิชำวิศวกรรมกำรผลิตอัตโนมัติและหุ่นยนต์ (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ.  2564) ใน
หมวดกลุ่มวิชำเลือกบังคับทำงวิศวกรรมศำสตร์ กลุ่มระบบอัตโนมัติ เพ่ือเพ่ิมโอกำสเรียนรู้ภำคปฏิบัติและฝึกฝน
ทักษะในสถำนประกอบกำรจริง จ ำนวน 1 รำยวิชำ โดยมีผลตั้งแต่ปีกำรศึกษำท่ี 2/2564 เป็นต้นไป ดังนี้ 

รำยวิชำ ENG35 4551 กำรวิเครำะห์ระบบกลไกของเครือ่งจักรอัตโนมัติ          2(1-3-5)  
(Mechanism Analysis of Automated Machines) 

ทั้งนี้ โดยควำมเห็นชอบของคณะกรรมกำรประจ ำส ำนักวิชำวิศวกรรมศำสตร์ ในกำรประชุมครั้งที่ 
18/2564 เมื่อวันที่ 4 พฤศจิกำยน 2564 โดยมีค ำอธิบำยรำยวิชำและแผนที่แสดงกำรกระจำยควำมรับผิดชอบต่อ
ผลกำรเรียนรู้จำกหลักสูตรสู่รำยวิชำ (Curriculum mapping) ปรำกฏตำมเอกสำรประกอบวำระกำรประชุม 

จึงน ำเสนอสภำวิชำกำรเพ่ือโปรดพิจำรณำ 

ข้อสังเกต / ข้อเสนอแนะ : 
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มติที่ประชุม



ค ำอธิบำยรำยวิชำ 
หลักสูตรวิศวกรรมศำสตรบัณฑิต สำขำวิชำวิศวกรรมกำรผลิตอัตโนมัติและหุ่นยนต ์

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2564) 
 

เพิ่มรำยวิชำเลือกบังคับ 
   กลุ่มวิชำเลือกบังคับทำงวิศวกรรมศำสตร์ 

กลุ่มระบบอัตโนมัต ิ
 ENG35 4551 กำรวิเครำะห์ระบบกลไกของเครื่องจักรอัตโนมตัิ      2(1-3-5) 
      (Mechanism analysis of automated machines) 
 วิชำบังคับก่อน :  ไม่มี 

 รายวิชานี้มุ่งเน้นไปที่การวิเคราะห์ระบบกลไกของเครื่องจักร หัวข้อที่จะกล่าวถึง ได้แก่ วิเคราะห์การเคลื่อนไหวแบบ
จลนคณิตศาสตร์และพลศาสตร์ พื้นฐานการวิเคราะห์การเคลื่อนที่และแรงในเครื่องจักร วิเคราะห์ความเร็ว ความเร่ง ลักษณะ
การเคลื่อนที่ ก าลังมอเตอร์ แรงที่จุดข้อต่อต่างๆ รวมไปถึงการหาระยะเวลาที่เครื่องจักรท างาน การประเมินการท างานของ
เครื่องจักรด้วยการจ าลองการท างานของเครื่องจักรด้วยซอฟแวร์ก่อนที่ จะทดลองกับเครื่องจักร การสร้างแบบจ าลองการ
เคลื่อนไหวและวิธีการแสดงผลลัพธ์ขั้นสูง พื้นฐานการใช้การเชื่อมต่อแบบต่างๆ ในแบบจ าลอง การประกอบชิ้นงานประเภท
สายพานและมอเตอร์ในแบบจ าลอง การวิเคราะห์การเคลื่อนไหวเพื่อออกแบบลูกเบี้ยว การหาขนาดที่เหมาะสมของเครื่องจักร 
การส่งค่าแรงที่เกิดขึ้นบนชิ้นงานจากการวิเคราะห์การเคลื่อนไหวไปวิเคราะห์ความเสียหาย การทดสอบการท างานจริงของ
เครื่องจักรอัตโนมัติโดยใช้เหตุการณ์และเซนเซอร์ ช่วยให้เราประหยัดทั้งเงินและเวลาในการพัฒนาเครื่องจักรใหม่ 

 ผลสัมฤทธิ์กำรเรียนรู ้
 เมื่อเสร็จสิ้นการเรียนในโมดูลนี้แล้วนักศึกษาควรที่จะสามารถ 

1. อธิบายหลักการการวิเคราะห์ระบบกลไกของเคร่ืองจักร 
2. ประกอบงานในโปรแกรมการจ าลองเคร่ืองจักรเพื่อการวิเคราะห์การเคลื่อนที่ของเคร่ืองจักรได้ 
3. ประยุกต์ใช้ความรู้การจ าลองการท างานของเครื่องจักรด้วยซอฟแวร์เพื่อวิเคราะห์ระบบกลไกของเครื่องจักรที่ได้รับ

มอบหมายได้ 

  ENG35 4551 Mechanism analysis of automated machines   2(1-3-5) 
   Prerequisite :  None 

  This course focuses on mechanism analysis of automated machines. Topics to be covered include 
kinematics and dynamics analysis, introduction to motion and forces analysis, analyze speed, acceleration, 
motion characteristics, motor power, force at various joint points. including finding the time of machine 
works, simulate machine mechanism before building a real machine, building a motion model and post-
processing, introduction to contact in simulation, CAM synthesis, motion optimization, export motion 
analysis result to Finite Element Analysis (FEA), event-based motion analysis, it saves cost and time in 
developing new machines. 

  Learning outcomes 
     Having successfully completed this course, student must be able to: 

1. Explain principal of machine mechanism analysis 

2. Assembly machine parts in a simulation software to analyze machine mechanisms 

3. Apply machine simulation knowledge to analyze machine mechanisms according to working 

requirements 



 

 

แผนที่แสดงกำรกระจำยควำมรับผิดชอบต่อผลกำรเรียนรู้จำกหลักสูตรสู่รำยวิชำ 

(Curriculum mapping) 

หมวดวิชำเฉพำะ 

● ควำมรับผิดชอบหลัก  ○ ควำมรับผิดชอบรอง 

ความหมาย 

● มีการเรียนการสอน และมีการประเมินเพื่อสรุปผลระดบัผลลัพธก์ารเรียนรู้ (Summative Assessment) 

○ มีการเรียนการสอน และมีการประเมินเพื่อพัฒนาระดบัผลลัพธก์ารเรียนรู้ (Formative Assessment) 

 สามารถมีการเรียนการสอนเก่ียวผลลัพธ์การเรียนรู้ 

 

 

รำยวิชำ 

ผลลัพธ์กำรเรียนรู้ของหลักสูตร (PLO) 
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ENG35 4551 การวิเคราะห์ระบบกลไกของเครื่องจักรอัตโนมัติ    ○       ○ ○ 




